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EGZAMIN DYPLOMOWY

Uktady sit 1 ich podziat

Warunki réwnowagi dowolnego ptaskiego i przestrzennego uktadu sit.
Tarcie w uktadach mechanicznych.

Prawa dynamiki Newtona

Pierwsze i drugie zagadnienie dynamiki

Roéwnania dynamiczne ruchu postgpowego, obrotowego 1 ptaskiego
Zasada d’ Alemberta

Drgania w uktadach mechanicznych i sposoby ich redukcji

Pojecie pedu i kretu. Prawa ich zachowania

Praca sity w uktadach mechanicznych

Moc i1 sprawnos$¢ w uktadach mechanicznych.

Rodzaje energii w uktadach mechanicznych

Podaj zwigzki pomiedzy stanem odksztalcenia 1 naprezenia w elemencie konstrukcji.
Uogolnione prawo Hooke'a

Proste stany napre¢zenia i odksztatcenia w elementach konstrukcji

Omow hipotezy wytezeniowe

Wymien metody energetyczne w wytrzymatosci materiatow. Podaj pojecie sity uogdlnione;j
1 wspoirzednej uogdlnione;.

Omow zjawisko wyboczenia

Jakie znasz badania eksperymentalne w wytrzymatosci materiatow

Omow wykres rozciggania dla stali niskoweglowych. Charakterystyczne punkty.

Zasady termodynamiki. Zastosowanie do opisu zjawisk fizycznych.

Roéwnanie stanu gazu. Jednostki miary wielkos$ci fizycznych wystepujacych w rownaniu.
Przemiany termodynamiczne. Definicja przemiany. Rodzaje przemian.

Obiegi termodynamiczne. Definicja obiegu termodynamicznego. Zastosowanie obiegéw do
opisu pracy urzadzen technicznych.

Emisja i absorpcja promieniowania w osrodkach gazowych. Prawa rzgdzace tymi

zjawiskami. Efekt cieplarniany.
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Ciecz idealna i rzeczywista. Wspoétczynniki lepkosci. Wptyw zmian temperatury i ci$nienia

na warto$¢ wspodtczynnikow lepkosci
Przeptyw ptynu w przewodach zamknigtych. Réwnanie Bernouliego

Prawo Newtona przeptywu cieczy lepkiej

Ruch obiektow w ptynach. Formuty na oddziatywania dynamiczne pomiedzy obiektem, a

plynem.

Teoria podobienstwa zjawisk przeptywowych. Zasady okreslania charakterystyk urzadzen

przeptywowych w oparciu 0 badania modeli fizycznych.

Zawirowane strugi ptynu. Przeptywy naddzwigkowe.

Omow pojecie wspotczynnika bezpieczenstwa i naprezen dopuszczalnych

Omow zjawisko wytrzymalosci zmeczeniowej w elementach konstrukcjoi

Oméw co rozumiemy pod pojeciem tolerancji i pasowania. Podaj podstawowe zwigzane

"z tym zaleznosci

Omow jakie znasz potaczenia elementow maszyn i dokonaj ich charakterystyki
Podaj sposob obliczania potaczen spawanych

Podaj sposob obliczania potaczen gwintowych i srubowych

Podaj jakie znasz rodzaje tozysk 1 omow ich charakterystyke

Omow rodzaje oraz przeznaczenie sprzegiet w uktadzie napgdowym maszyny
Omow rodzaje oraz przeznaczenie przektadni w uktadzie napedowym maszyny

Omow zjawiska zmeczeniowe (pitting, fretting)

Scharakteryzuj podstawowe materialy konstrukcyjne

Omow podstawowe roznice pomigdzy tworzywami metalicznymi i polimerowymi w
zastosowaniu do konstrukcji maszyn

W oparciu o wykres zelazo — wegiel, omow przemiany fazowe w stali 1 ich wptyw na
wlasnosci

Podaj kryterium przej$cia metalu w stan plastyczny przy prostym i ztozonym stanie \
naprezenia.

Scharakteryzuj podstawowe procesy przerobki plastycznej.

Wymien jakie znasz metody przetworstwa tworzyw polimerowych

Co nazywamy kompozytem. Omoéw podstawowe rodzaje kompozytow.
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Podaj warunki konieczne dla zaistnienia procesu skrawania. Scharakteryzuj zjawiska
towarzyszgce temu procesowi.

Scharakteryzuj geometryczne, kinematyczne i sitowe parametry procesu skrawania.
Wymien i scharakteryzuj podstawowe metody obrobki wiorowej, Sciernej 1
elektroerozyjnej.

Omow rodzaje obrabiarek. Dokonaj ich charakterystyki

Omow i scharakteryzuj otwarty i zamknigty uktad sterowania numerycznego

Podaj i oméw znaczenie punktow charakterystycznych obrabiarek sterowanych

numerycznie.

Wymien kolejne etapy opracowywania programu obrobkowego dla obrabiarki CNC w

systemie CAM.

Wymieni¢ 1 oméwié prawa stosowane w rozwigzywaniu liniowych obwodow

elektrycznych

Metoda Thevenina, jako metoda zrédta zastepczego w rozwigzywaniu liniowych obwodow

elektrycznych. Omoéwié zasadg jej stosowania.

Metoda superpozycji w rozwigzywaniu liniowych obwodow elektrycznych.
Metoda techniczna pomiaru rezystancji z doktadnym pomiarem pradu i napigcia.
Metoda techniczna pomiaru indukcyjnosci (L) 1 pojemnosci (C).

Pomiar mocy czynnej w uktadach 3f

Moc, napigcie i prady w uktadach 3f skojarzonych w gwiazde 1 w trojkat

Zastosowanie przeksztatcenia Laplacea w badaniu odpowiedzi uktadow automatyki na

wymuszenia jednostkowe, impulsowe i harmoniczne

Podstawowe obiekty uktadéw automatyki i ich wtasnosci

Parametry charakterystyczne obiektu inercyjnego I-go rzedu

Rodzaje weztow stosowanych w uktadach automatyki 1 wtasnosci

Sposoby taczenia obiektow automatyki i transmitancje zastepcze

Regulatory PID i ich znaczenie w uktadach automatycznej regulacji (UAR)
Sterowanie w uktadach otwartych i zamknigtych automatyki

Charakterystyki czestotliwosciowe 1 ich zastosowanie w ocenie wtasno$ci uktadow
automatycznej regulacji

Stabilno$¢ uktadow automatycznej regulacji i kryteria jej oceny

Opisz cechy regulatora catkujacego i regulatora proporcjonalnego
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Prawa De Morgana. Podaj podstawowe zastosowania w analizie i minimalizacji uktadow

logicznych.

Wymien metody i narzedzia pomiarowe wykorzystywane do wyznaczania wymiarow
geometrycznych czgsci maszyn

Wymien metody i narz¢dzia wykorzystywane w pomiarach twardosci.

Wymien metody i narz¢dzia wykorzystywane w pomiarach ptaskosci i chropowatosci
powierzchni

Omow zalety | wady wykorzystania wspotrzedno$ciowej maszyny pomiarowej w procesie

produkcji

Co to jest obiekt wedlug paradygmatdéw programowania obiektowego?

Czym jest modelowanie parametryczne w CAD.

Jakie sa zalety pracy w zintegrowanym $rodowisku CAD/CAM

Co to jest inzynieria odwrotna i jakie ma zastosowanie

Omow sposdb poruszania si¢ w przestrzeni modelu w programie CATIA (obrot,

przesunigcie, powigkszenie modelu 1 ustawianie chwilowego srodka obrotu)

Omow znaczenie 1 dziatanie uktadow ESP 1 ABS

Omow wptyw kata wyprzedzenia zaptonu na przebieg ci$nienia w cylindrze na wykresie
indykatorowym

Wyjasnij cel stosowania sprzezenia zwrotnego w uktadzie sterowania wirysku paliwa;
wymien elementy niezbedne do jego dziatania

Uzasadnij celowos$¢ stosowania zmiennych faz rozrzadu

Wymien 1 scharakteryzuj podstawowe elementy uktadu hydrauliki sitowe;j

Charakterystyczne wielkosci geometryczne statku powietrznego
Wplyw kata natarcia na wlasciwos$ci aerodynamiczne profilu lotniczego
Twierdzenia Zukowskiego o powstawaniu sity noéne;

Sterowanie samolotem (uktady podstawowe i pomocnicze), mechanizacja skrzydta



